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Przedmowa

Podrecznik , Cwiczenia laboratoryjne z meuhaniki”  pod  redakca
K. S. Januszkiewicza i J. Grabskiego zawiera opisy ste.owis'” laboratoryjnych oraz
opisy przeprowadzanych na nich ¢wiczen laboratar ‘inycn z «nechaniki.

Przedstawiony zestaw ¢wiczen jest wykorzy:tyw ny na zajeciach dla réznych
kierunkéw studidw, przede wszystkim na W /dz ~'~ Mechanicznym Politechniki
Lodzkig, ale takze na Wydziale Organi.ag;: i ."arzadzania oraz na studiach mie-
dzywydziatowych prowadzonych przez Certrun Ksztatcenia Miedzynarodowego
PL.

Prace nad utworzeniem laboratorium mechaniki zainicjowat prof. Michat
E. Niezgodzinski. Koncepcje  projekty stanowisk badawczych powstaty
w kierowanym przez nieno Zespuc Mechaniki® Instytutu Mechaniki Stosowanej PL..
Autorami projektéw konsu.'Ikcji ste.owisk laboratoryjnych byli: Bogumit Mianow-
ski (stanowiska do ¢wic, W 1. 4, 5, 7, 8, 14, 15; modyfikacja stanowiska uo *wi-
czenia nr 6; wsootprace p'zy opracowaniu stanowisk do ¢wiczen nr: 2, %), Krz, sz-
tof S. Januszkiev.'cz (stanowiska do ¢wiczen nr 11 i 12), Wiodzimierz Lu'nauer
(stanowiska (o éwiczenia nr 2 i do pierwszg wergji ¢wiczenianr o, Micrianna Ka-
zimierska-Grenosz (stanowisko do ¢wiczenia nr 3), Andrzg P 1A (\vs, dtpraca przy
opracow ar.u stanowiska do ¢wiczenia nr 14), Roman Ratgjc./k (stanowisko do
éwirzenia 1 9), Jarostaw Strzatko (stanowiska do badanie stanéw réwnowagi me-
char.7moéw ptaskich — w tym opracowaniu oznaczc:e jako nr 16), Zygmunt Towa-
.« ‘stanowisko do ¢wiczenia nr 6), Wactaw Zwolins“i (stanowisko do ¢wiczenia
I. 1). Wykonanie stanowisk doswiadczalnych \~uinwa urzadzen, stojakéw, ram,
przygotowanie linii pomiarowych) nie bytchy mozi, ve bez zaangazowania si¢ w te
prace owczesnych pracownikow Zespotu . ndrzga Gossa, Henryka Kacalaka,
Wojciecha Kaliny, Jana Mikulskiego, Jaisza Modrzgewskiego i Wiadystawa
Pawlaka.

Pierwszy skrypt Cwiczenia laborat: yjne z mechaniki ogélng — pod redakcja
M.E. Niezgodzinskiego — zawixg. cy opis trzynastu ¢wiczen ukazat si¢ w roku
1986. W nastepnych latach < anc viska pomiarowe ulegaty modyfikacji, a ¢wiczenia
byty uzupetniane o pregc ™ omputerowe wspomagajace obliczenia. Wprowadzo-
no takze dodatkowe .‘vicze iie v 10 (opracowane przez Juliusza Grabskiego) doty-
czace komputeroweg sy dlacji ruchu. Kolgna wersja skryptu to Laboratorium
mechaniki ogolng wydane pod redakcja Tadeusza Niezgodzinskiego przez Wy-
dawnictwo Puip >chniki L.odzkig (£.0dz 1994), zawierata opis pictnastu ¢wiczen.

Nastepna ve'ga skryptu uwzgledniata zmiany w laboratorium mechaniki, ja-
kich don "nano w latach 1986-2002. Byta ona kontynuacja — jesli chodzi o tematyke
— v ykevZystywanego dotychczas opracowania Laboratorium mechaniki ogolne;
Antyo7v’a tych samych stanowisk badawczych, ale zostata inaczej opracowana.
* £esp6t Mechaniki zostal w roku 1991 przeksztatlcony w Katedre Mechaniki Ogolnej

(Wydziat Mechaniczny PL).
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Z powodu réznych przeszkod zostata wydana jedynie ich czesé: Cw.wzenia lal ora-
toryjne z mechaniki — dla kursu magisterskiego (Wydawnictwo PE, 2035,

Kilka sposrod zamieszczonych tu ¢wiczen (nr: 16, 17, i, 19) powstato
w utworzonym w roku 2003 Zaktadzie Mechaniki Analityc ne, Ka.edry Systemow
Produkcji. Zostaly one opracowane i wydane w formie sk. /ot Cwiczenia laborato-
ryjne z mechaniki — przez J. Strzatko i J. Grabskiego (Wy Jawnictwo PL, 2006).
W tym opracowaniu znalazty si¢ ich zmodyfikowane\ ‘ergyc.

Po reorganizacji niektorych jednostek Wyao.'atu * 'echanicznego w roku 2005
zarowno Katedra Mechaniki Ogding, jak i Z3kta' M chaniki Analitycz-ng wraz
zistnigacymi laboratoriami dotyczacymi mecha «ki, zostaty dotaczone do Katedry
Dynamiki Maszyn kierowang przez prof. T. Kapitaniaka, akierownikiem przed-
miotu zostat prof. K. Czotczynski.

Przygotowany obecnie skr ot zawie .\ opis ¢wiczen, ktore sa aktualnie wyko-
rzystywane przy prowadzeniti z.'e¢ laboratoryjnych z mechaniki. W skrypcie sa
opisane stanowiska labore 0ry,7e na ktérych przeprowadza sie eksperymenty
i dokonuje pomiaréw. Przeds.>.vione sa rowniez teoretyczne podstawy analiz ow=
nych zagadnien oraz modde (fizyczne, matematyczne i wirtualne® L vware
w analizie. Redag~wanie calg pracy wymagatlo wprowadzenia znaczr. /'« ziiian
w opisach ¢wif.ch - zmiany te staralismy si¢ uzgodni¢ z zaintere . Ay tym
Autorami.

Przz omowieniu kazdego z ¢wiczen jest podany cel ¢wiczenia, a nastepnie- po
krétkizi, wpr zwadzeniu - przedstawiony jest teoretyczny op’s omawianego zjawiska
ora. L s stanowiska badawczego i przebiegu pomiardw. Porodto zostat wskazany
~ue~h opracowania wynikow (polegajacy na wykonau omocniczych obliczen
ore” analizie nigpewnosci pomiardw) i przygotowania sprawozdania (w tym sfor-
mutowanie wnioskéw). W koncowe czesci opic 1 ¢. iczenia zostaly zamieszczone
pytania i problemy, ktore beda poruszane przy sprevdzaniu wiadomosci studentow
dotyczacych danego ¢wiczenia.

W tym migjscu chcidibysmy por'Ziekowaé wszystkim, ktérzy w latach 1985-
2008 brali udziat w pracach zwiazan, ©h z projektowaniem, wykonaniem, oprzyrza-
dowaniem i opisem stanowisk bada vczych znajdujacych sie w laboratorium mecha-
niki. Nalezy szczegdlre pwiedlic  zaangazowanie Profesora Michata
E. Niezgodzinskiego w twoienit’ od podstaw tego laboratorium. To wiasnie dzigki
Jego inicjatywie i skutecznosu dziatan - w nie zawsze sprzyjajacych okoliczno-
sciach - studenci otrymali mozliwos¢ lepszego opanowania zagadnien mechaniki
techniczng. Sktadeiry 1 fwniez podzigkowania Koledze Bogumitowi Mianowskiemu
za udostepnier’e baru-0 precyzyjnie wykonanych przez Niego (w programie ,, Solid
Edge’) rys.nke v stanowisk badawczych.

L0, wi .esien 2008
K.S Januszkiewicz, J. Grabski



